Asennusohje
TSDZ2 Keskimoottori osasarja




Moottorin asennus

Vaihe 1.Tyonnd Moottorin akselitappi keskidputken sisddn. Katso kuva alhaalla. Akselitapin pituus

Vasemmalla puolella on noin 11mm.

Ilm

Kuva 1

Vaihe 2. Asenna kiinnityslevy. Katso kuvaa 2.

1. Tyonni asennuslevy moottorin akselitappiin.
2. Laita 2 aluslevyd moottorin ja asennuslevyn viliin.
3. Kiristd asennuslevy ja moottori kahdella M5 X 16 Ruuvilla

1 Kiinnityslevy

3 Kiristé ruuvit.

2. Aluslevyd




Vaihe 3. Kiristd M33.5 mutteri moottorin akselitappiin 40Nm momenttiin.
Katso kuvaa 3.

Kiristd mutteri kayttamalla
Haka-avainta.

Kuva 3

Vaihe 4. Kiinnitd moottorin runko pyoréan runkoon. Katso kuvaa 4.

1. Asenna kiinnityskappale moottoriin M8 * 40 pultilla, 414 kiristd vield.
2. Kéaytd M8 * 45-pulttia ja ripustuslevyd moottorin lukitukseen.

Asenna kiinnitys

Kappale.

Asenna

ripustuslevy

Kuva 4

Kiinnityskappale

Vaihe 5. Kiristd pultit 40N.m momenttiin. Katso kuvaa 5.



Kiristd pultti.

40N.m momenttiin.

Kuva 5

Vaihe 6. Kampien asennus.
Asenna kammet kayttamallda M8 X 14 pulétteja. Kiristd 40N.m. momenttiin.

Asenna pojinkammet

Kuva 6

2 Nayton asennus

Vaihe 1. Asenna VLCDS5 Naytto. Katso kuvaa 7.

Asenna LCD-néyttd ohjaustangolle 2kpl: lla M4 x 14 pultilla ja mutterilla.
Kiinnikeen halkaisijaa voi sddtdd mukana tulevilla sdétorenkailla erikokoisille ohjaustangoille.



Kuva 7

Vaihe 2. Asenna ohjausyksikkd vasemmalle puolelle. Katso kuvaa 8.

Kuva 8

3 Nopeusanturin aSennus
Asenna nopeusanturi takahaarukkaan kuvan osoittamalla tavalla kahdella nippusiteelld.



M4 pultti Pinnamagneetti

Anturin alusta

Magneettipinta

Nippuside

Kuva 9

Asenna pinnamagneetti takapy0rin pinnaan niin ettd magneettipinta osoittaa anturiin péin.
Sdddd magneettia ja anturia niin ettd anturi ja magneettipinta ovat toisistaan alle 5 mm etdisyydell.
Katso kuva 9

4 Johdotus

Vaihe 1: Yhdistd néyttd ja ohjausyksikko




Vaihe 2: asenna jarrukahvojen liittimet ndyttoyksikkoon.
(Mikali kytkimella olevat jarrukahvat ovat kdytossé)

Vaihe 3: Liitd moottori ja naytto.

Vaihe 4: liitd moottori ja nopeussensori.




Vaihe viisi: yhdistd moottori ja akku. Huom! Liittimet saattavat olla erilaiset kuin kuvassa.
Yhdisti aina johtimet véri vériin.




Kytkentakaavio
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Osaluettelo

keskimoottori 1

VLCDS5 néytto 1

VLCDS Niyton kannake (932 ) 1

ohjaupaneeli 1

jarrukahva 1 (optional)
nopeusanturi 1

kiinnityslevy 1

M33.5mm pultti 1

ripustuslevy 1

kiinnityskappale 1

M8 X 45 pyored pultti 1

M5X 16 kuusiokulmapultti 2
® 5X5 Alumiininen aluslevy 2
Tyokalu keskiomutteriin 1
170MM Kammet 1 (1 setti)
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